
12

rotaryARM 
Schwenkarmmodul 
swivel arm module

https://www.ief.de/produkte/komponenten/schwenkantriebe/rotaryarm/datenblatt/
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Für noch mehr Freiheit im Handling
For even more handling latitude 

Das Schwenkarmmodul rotaryARM lässt sich für alle Montage-, Handling-, 
Verpackungs-, Palettier- und weitere Anwendungen einsetzen, die eine schnelle 
und präzise Automatisierungslösung erfordern. Es ist optional mit einer 
zusätzlichen NC-Drehachse für den Greifer lieferbar. Bei der neuen Generation 
lassen sich die Schwenk- und Drehachse des rotaryARM endlos drehen. Möglich 
gemacht wird dies durch eine im Schwenkarm integrierte Drehdurchführung 
für Elektrik und Pneumatik. Das erspart auch eine zusätzliche Energieführung. 
Weitere Merkmale sind hohe Steifigkeit, geringes Eigentgewicht und Motoren mit 
Absolutwertgebern.

Merkmale

�� NC-Schwenkarmmodul mit optionaler Drehachse
�� Endlosdrehung bei Schwenk- und Drehachse
�� Großer Arbeitsraum bei kompakter Abmessung
�� Kurze Taktzeit durch überlagernde Geschwindigkeit von Schwenkarm und 

Linearachse
�� Drehdurchführung für Pneumatik und Elektrik im Schwenkarm integriert, 

dadurch keine zusätzliche Energieführung notwendig
�� Servomotoren mit Absolutwertgeber
�� Hohe Auflösung in der Schwenk- und Drehachse
�� Hohe Steifigkeit
�� Geringes Eigengewicht

The swivel arm module rotaryARM can be used for any assembly, handling, 
packaging, palletising and further applications that require a fast and precise 
automation solution. Optionally it is available with an additional NC-turning 
axis for the gripper. The new generation of swivel arm and turning axis of the 
rotaryARM can be rotated endlessly. This is made possible by an integrated rotary 
feed through for pneumatics and electrics. This also saves an additional energy 
chain. Additionally the system is very stiff and has low own weight including 
motors and absolute encoders.

Features

�� NC-swivel arm module with optional turning axis
�� Endless rotation with swivel and turning axis
�� Large working area with compact dimensions
�� Short cycle time by overlaying speed of swivel arm and linear axis
�� Rotary feedthrough for pneumatics and electrics integrated in the swivel arm, 

thus no additional energy chain necessary
�� Servo motors with absolute encoder
�� High resolution in swivel and turning axis
�� High stiffness
�� Low net weight

https://www.ief.de/produkte/komponenten/schwenkantriebe/rotaryarm/datenblatt/
https://www.ief.de/produkte/komponenten/schwenkantriebe/rotaryarm/datenblatt/
https://www.ief.de/en/products/components/swivel-drives/rotaryarm/data-sheet/
https://www.ief.de/en/products/components/swivel-drives/rotaryarm/data-sheet/
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Aufgrund seiner großen Reichweite lässt 
sich das Schwenkarmmodul rotaryARM 
z.B. auch ideal als Handling für das 
Palettiersystem ecoSTACK von  
IEF-Werner verwenden.

Due to its long range the swivel arm 
module rotaryARM can optimally be used 
as handling for pallet systems, e.g. for 
ecoSTACK of IEF-Werner.

https://www.ief.de/produkte/komponenten/schwenkantriebe/rotaryarm/datenblatt/
https://www.ief.de/produkte/systeme/palettierer/ecostack/datenblatt/
https://www.ief.de/en/products/components/swivel-drives/rotaryarm/data-sheet/
https://www.ief.de/en/products/systems/palletisers/ecostack/data-sheet/
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NC-Schwenkachse, keine Drehachse: Ohne 
Rotationsfunktion, starre Rotationsachse 

NC-swivel axis, no turning axis: Without rotation 
function, stiff rotation axis

NC-Schwenkachse, passive Drehachse: Ohne 
Rotationsfunktion, passive Rotationsbewegung 

NC-swivel axis, passive turning axis: Without 
rotation function, passive rotary motion

NC-Schwenk- und NC-Drehachse: Zwei aktive 
Rotationsbewegungen 

NC-swivel and NC-turning axis: Two active rotary 
motions

IEF bietet das Schwenkarmmodul in drei Varianten an: 

�� Um rotationssymmetrische Teile zu handhaben, besitzt die erste Ausführung 
eine NC-Schwenkachse, aber keine Drehachse. Die Greiferstellung ändert sich 
kontinuierlich. 

�� Um einen konstanten Winkel der Drehachse unabhängig von der Stellung der 
Schwnkachse zu ermöglichen, wird der Greifer bei der zweiten Variante über 
einen Zahnriemen zwangsgeführt. Die Greiferstellung ändert sich während der 
Schwenkbewegung somit nicht. 

�� Die dritte Variante ist mit einer NC-Schwenk- und einer NC-Drehachse 
ausgestattet. Damit kann der Anwender während der Schwenkbewegung den 
Greifer in jede beliebige Stellung bringen. Je nach Ausführung sind Gewichte 
von bis zu zwei Kilogramm handhabbar.

Eigengewicht je nach Variante zwischen 4 & 5,25 kg.

IEF offers the revised swivel arm module in three variants: 

�� To handle rotationally symmetric devises, the first version possesses an  
NC-swivel axis but no turning axis. The gripper position changes continuously. 

�� To enable an identical angular speed of swivel and turning axis the gripper 
turning movement of the second variant is synchronised by the toothed belt 
of the swivel axis. The gripper position remains constant during the swivel 
movement. 

�� The third version is equipped with an NC-swivel and an NC-turning axis. 
Thereby the gripper can be positioned freely during the swivel movement. 
Depending on the design, weights of up to two kilograms are manageable.

Net weight depending on variant between 4 & 5.25 kg.
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Montageflansch für Greifer
Mounting surface for gripper

6x elektr. Durchführung
6x electr. lead through
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Motor für Drehen
Motor for rotation

Motor für Schwenken
Motor for panning

2x Luftdurchführung
2x air lead through

Adapterplatte für IEF-Module
Mountingplate for IEF-Modules
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4x Befestigung für
Zylinderschraube M3
4x cylinder screw M3

2x Befestigung für
Zylinderschraube M5
2x cylinder screw M5

3x Befestigung für
Zylinderschraube M4
3x cylinder screw M4

Technische Zeichnung rotaryARM  | Technical drawing  rotaryARM

https://www.ief.de/produkte/komponenten/schwenkantriebe/rotaryarm/datenblatt/
https://www.ief.de/en/products/components/swivel-drives/rotaryarm/data-sheet/
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Technische Daten rotaryARM | Technical data rotaryARM

Radius Schwenkarm (R) radius pivot arm (R) 148 mm 199 mm 268 mm

Schwenkbereich pivot range endlos  / endless endlos  / endless endlos  / endless

Übersetzungsverhältnis (i) transmission ratio (i) 102:1 102:1 102:1

Max. Tragkraft max. carrying force 2 kg 2 kg 2 kg

Torisionssteifigkeit bei 0,64 Nm am Abtrieb torsion stiffness when there is 0,64 Nm at the 
output 

< 1 arcmin < 1 arcmin < 1 arcmin

Theoretische Auflösung theoretical resolution 0,035 µm / Inkrement 0,047 µm / Inkrement 0,0630 µm / Inkrement

Wiederhohlgenauigkeit repeat accuracy < 0,5 arcmin < 0,5 arcmin < 0,5 arcmin

Wiederhohlgenauigkeit gemessen am Radius repeat accuracy measured by the radius ± 11 µm ± 14 µm ± 19 µm

Verfahrzeit für  90º / 180º / 270º / 360º movement time 90°, 180°, 270°, 360° 0,3 / 0,45 / 0,65 / 0,85 Sek. 0,3 / 0,45 / 0,65 / 0,85 Sek. 0,3 / 0,45 / 0,65 / 0,85 Sek.

Durchführung pneumatisch / elektrisch feedthrough pneumatic / electric 2-ch. / 6-pol. 2-ch. / 6-pol. 2-ch. / 6-pol.

Eigengewicht inkl. NC-Drehachse own weight incl. NC-rotary axis 4,8 kg 4,95 kg 5,2 kg

Technische Daten optionale aktive Rotationsachse | Technical data rotary axis (optional)
Rotationsbereich rotary area endlos / endless

Übersetzungsverhältnis (i) transmission ratio (i) 4:1

Übersetzungsverhältnis mit Planetengetriebe PLE40 (i) transmission ratio with planetary gear PLE40 (i) 20:1

Max. Tragkraft max. carrying force 2 kg

Max. zulässiges externes Massenträgheitsmoment max. admissible external mass inertia 3 kgcm2 

Max. zulässiges externes Massenträgheitsmoment mit 
Planetengetriebe PLE40

max. admissible external mass inertia with planetary gear PLE40 15 kgcm²

Durchführung pneumatisch / elektrisch feedthrough pneumatic / electrical 2-ch. / 6-pol.

Verfahrzeit für  90º / 180º / 270º / 360º movement time in seconds for 90°, 180°, 270°, 360° 0,15 / 0,2 / 0,25 / 0,3 Sek.

Verfahrzeit mit PLE 40 für  90º / 180º / 270º / 360º movement time in seconds wiht PLE40 for 90°, 180°, 270°, 360° 0,2 / 0,25 / 0,3 / 0,35 Sek.

Für Servomotor Typ: AM8012 oder 
gleicher Baugröße
	
for servo motor type: AM8012 or 
with the same size

https://www.ief.de/produkte/komponenten/schwenkantriebe/rotaryarm/datenblatt/
https://www.ief.de/en/products/components/swivel-drives/rotaryarm/data-sheet/
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